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11- POSICION DE TRABAJO DE LAS MESAS DE GIRO
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12- POSICION DE MONTAJE DEL ACCIONAMIENTO

MONTAJE
POR EL
LADO
ESTANDAR

®

MONTAJE
POR EL
LADO
OPUESTO

30

[COTRANSA]




13- COMPOSICION DEL ACCIONAMIENTO

VER LOS DATOS EN EL

MESA DE GIRO

CATALOGO DE MESAS DE GIRO
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14- DIMENSIONES DE LEVA Y MICROINTERRUPTOR

MECANICO

=
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INDUCTIVO
— _ G — .E______.]I
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[ |
|| |
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: i R A —
__e__L_____ ]
A B C @D E F G G1 H ]| L M N (0] P P1 Q
T10 | 85.0 | 30.0 | 75.0 12 15 32 30 60 55 8.5 44 110 50 40 28 55 5
T15]99.0 | 590 | 860 | 18 | 25 | 32 | 40 | 72 | 55 | 85 | 55 | 110 | 50 | 40 | 28 | €4 | 14
T25 (135.0| 50.0 |116.5| 24 30 35 50 85 55 8.5 50 110 50 40 28 70 20
T35 |162.5| 77.5 |1375| 25 30 35 50 85 55 8.5 50 110 50 40 28 70 20
T55195.0| 90.0 [190.0] 30 | 30 | 35 | 50 | 85 | 62 | 85 | 50 | 115 | 50 | 40 | 28 | 70 | 20
T65 |277.0| 78.0 |250.0| 38 30 35 50 85 70 8.5 50 130 50 40 28 70 20
175 |277.0| 78.0 |2500] 38 | 30 | 35 | 50 | 85 | 70 | 85 | 50 | 130 | 50 | 40 | 28 | 70 | 20
T95|355.0/115.0(3200| 60 | 45 | 35 | 65 | 100 | 75 | 85 | 55 | 130 | 50 | 40 | 28 | 84 | 34
T105/510.0]125.0/415.0] 90 | 45 | 35 | 65 | 100 | 88 | 85 | 55 | 143 | 50 | 40 | 28 | 84 | 34
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15- DIMENSIONES CONJUNTO DE MESA CON MOTORREDUCTOR CON FRENO
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TAMARNO N
A B C E Ho | H I K | M Q |@ske| VvV | W |@pP,
G z D F U | H L J o R Y X
MESA | pebucT | MoT RV | RIV 2 RV |RIV T ' v
TITA
10 |RV32 140
185 665 | 575 | 725 | 48 | 71| 70 | 375 | 165 42 12 375 | 104
RIV 32 63 176 | 32| O | me |575|725| 66 | 71| 75 | 80 |125| 185 [ 153 | g3 | 30 | 304 | 125|270
15 |RV32 345 48 | 71 450 | 104 | 140
RIV32 63 |76 | 32| O 66 | 71 182 | 150 394 | 125 | 270
RV 40 63 825 | 75 | 85 80 50 | 205 | oo | 0| 60 18 456 | 104 | 140
RIV 40 315 @9 | 75 | 85 | g5 | gp | 105 | 90 | 140 80 | 59 | 413 | 125|270
> 140 | 0
- 87 80 | 80 200 | 160 466 | 114 | 160
447 | 140 | 304
(1) SOLO VALIDO PARA MRV
(2) SOLO VALIDO PARA MRIV
* Las cotas Y e Y; se refieren a cotas para motor freno.
33
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TAMARO

A B c E Ho | H I K M Q |@sk6| Vv | w |@P,
’\T"/E%’;\ repuct | Mot | € |Rrv |RiV]| ? D F U H L J O lrv |rRv| R T Yoo | XY

25 | RV32 55.5 48 | 71 532 | 104 | 140
RIV 32 63 76 | 2 0 66 | 71 192 | 160 394 | 125 | 270
RV 40 538 | 104 | 140
RIV 40 63 |6 ol o 56 | 82 200 | 160 413 | 125 | 270
87 80 | 80 548 | 114 | 160
71 210 | 170 w27 | 140 | 304
RV 50 546 | 104 | 140
RIV 50 63 210 | 170 was | 108 | 270
60.5 67 | 100 556 | 114 | 160
71 os | 50 | 10 os | 80 220 | 180 289 | 140 | 304
569 | 127 | 200
80 240 | 200 205 | 159 | 340
RV 63 7 1165 | 110 | 120 115 | 80 | 290 | ,o0 | oo | 70 24 566 | 114 | 160
RIV 63 @9 110 | 120 155 | 125 | 160 90 50 502 | 140 | 304
50.5 80 | 125 579 | 127 | 200
80 | 19g| 63| 13 114 | 100 253 | 203 538 | 159 | 340
504 | 142 | 200
90 253 | 208 578 | 179 | 380
RV 80 578 | 114 | 160
RIV 80 71(2) 250 | 200 24> | 140 | 304
501 | 127 | 200
80 505 | o5 | 30 100 | 150 270 | 220 578 | 159 | 340
0 | 138 135 | 112 270 | 220 606 | 142 | 200
618 | 179 | 380
616 | 152 | 250
100(1) 295 | 245 663 | 100 | 425
35 | RV40 614 | 104 | 140
RIV 40 63 |55 o | o 56 | 82 223 | 183 413 | 125 | 270
87 80 | 80 624 | 114 | 160
71 233 | 193 447 | 140 | 304
RV 50 622 | 104 | 140
RIV 50 63 233 | 193 435 | 125 | 270
60.5 67 | 100 632 | 114 | 160
71 os | 50 | 10 95 | 80 243 | 203 469 | 140 | 304
645 | 127 | 200
80 263 | 223 cos | 159 | 340
RV 63 642 | 114 | 160

71 256 | 206
RIV 63 137.5 | 127.5 | 142.5 130 | 100 | 350 87 25 502 | 140 | 304
50.5 @11 | 1275|1425 | 80 | 125 | 190 | 145 | 200 113 | 775 [ e55 | 127 | 200
80 | 195 | 63| 13 114 | 100 276 | 226 538 | 159 | 340
670 | 142 | 200
90 276 | 226 578 | 179 | 380
RV 80 654 | 114 | 160
RIV 80 71(2) 273 | 223 1o | 140 | 304
667 | 127 | 200
80 505 80 | 30 100 | 150 203 | 243 578 | 159 | 340
o0 | 138 135 | 112 203 | 243 682 | 142 | 200
618 | 179 | 380
692 | 152 | 250
100(1) 318 | 268 663 | 100 | 425
55 | RV 50 746 | 104 | 140
RIV 50 63 255 | 215 435 | 125 | 270
87 67 | 100 756 | 114 | 160
71| gg | 50| 10 95 | 80 265 | 225 469 | 140 | 304
769 | 127 | 200
80 285 | 245 505 | 159 | 340
RV 63 766 | 114 | 160
RIV 63 1 278 | 228 502 | 140 | 304
77 80 | 125 779 | 127 | 200
80 | 18| 63| 18 114 | 100 298 | 248 538 | 159 | 340
794 | 142 | 200
90 298 | 248 578 | 179 | 380
RV 80 778 | 114 | 160
RIV 80 71(2) 190 | 185 | 200 185 | 140 | 460 | 295 | 245 | 125 | 30 4o | 140 | 304

@13 | 185 | 200 245 | 200 | 260 135 | 90
791 | 127 | 200
80 177 | g | 20 100 | 150 315 | 265 578 | 159 | 340
% 138 135 | 112 315 | 265 3806 142 | 200
618 | 179 | 380
816 | 152 | 250
100(1) 340 | 290 o63 | 100 | 425
RV 100 806 | 127 | 200
Rivioo | 89 335 | 272 690 | 159 | 340
0 | 72 | 10| o 125 | 180 235 | 272 821 142 | 200
170 165 | 132 550
1(1)(2’ 360 | 297 g% igs 425
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TAMARO a N g QST"G
A B c E Ho | H I K M \Y w | oP;
MESA | pepuct | Mot | © | Ry | RV Z D F U | H L J © | rv |RV Vi x|y
T/TA
65 | RV 80 939 | 114 | 160
RIV 80 71 325 | 275 542 | 140 | 304
200
952 | 127
% 108 | o0 | 50 100 | 150 345 | 295 578 | 159 | 340
138 135 | 112 200
90 345 | 295 967 | 142
618 | 179 | 380
977 | 152 | 250
100 370 | 320 63 | 199 | 425
RV 100 967 127 | 200
80 365 | 302
RIV 100 250 | 230 | 250 230 | 165 | 545 135 | 38 690 | 159 | 340
103 17 230 250 | 125 | 180 | 275 250 | 300 165 78 982 | 142 | 200
90 | 170 | 100 37 165 | 132 365 | 302 730 | 179 | 380
100 992 | 152 | 250
112 390 | 327 775 | 199 | 425
RIV 125 90 390 | 310 806 | 179 | 380
100 | 104 150 | 225 1011 | 152 | 250
112 | 205 | 128 45 194 | 150 415 | 335 851 | 199 | 425
1054 | 195 | 300
132 440 | 360 1008 | 253 | 582
75 RV 80 939 | 114 | 160
RIV 80 7 345 | 295 542 | 140 | 304
952 | 127 | 200
80 365 | 315
108 | o0 | 40 100 | 150 578 | 159 | 340
138 135 | 112 967 | 142 | 200
90 365 | 315
618 | 179 | 380
977 | 152 | 250
100 390 | 340 663 | 109 | 425
RV 100 200
RIV100 | 80 385 | 322 ggg g; 340
250 | 245 | 270 245 | 210 | 620 140 38 s 22300
103 17 245 270 125 | 180 | 325 270 | 325 185 78
0 | 17 |00 37 160 | 132 385 | 322 730 | 179 | 380
100 992 | 152 | 250
112 410 | 347 775 | 199 | 425
RV 125 1001 | 142 | 200
RIV 125 90 410 | 330 806 | 179 | 380
250
100 | 104 150 | 225 1011 | 152
42
112 | 205 | 128 45 194 | 150 435 | 355 851 | 199 | 4%
1054 | 195 | 300
132 460 | 380 1008 | 253 | 582
95 RV 80 1109 | 114 | 160
RIV 80 71(2) 395 | 345 512 | 120 | 304
1122 | 127 | 200
80 o 100 | 150 415 | 365 578 | 159 | 340
% 138 | 80 | 30 135 | 112 415 | 365 1137 | 142 | 200
618 | 179 | 380
250
1147 | 152
100(1) 440 | 390 663 | 199 | 425
RV 100 200
RIV100 | 80(2) 435 | 372 1619307 iég 340
320 | 325 | 350 325 | 270 | 800 190 60
88 @21 | 325 | 350 | 125 | 180 | 425 | 350 | 425 235 | 115 | 1152 | 142 | 200
%0 | 170 100 | 37 165 | 132 4% | 372 730 | 179 228
100 1162 | 152
112 460 | 397 770 | 109 | 425
RV 125 1170 | 142 | 200
RIV 125 90(2) 460 | 380 806 179 | 380
250
100 | 88 150 | 225 1180 | 152
112 | 205 | 12°] 4° 194 | 150 485 | 405 851 | 199 | 425
1223 | 195 | 300
132 510 | 430 1008 | 253 | 582
(1) SOLO VALIDO PARA MRV
(2) SOLO VALIDO PARA MRIV
* Las cotas Y e Y; se refieren a cotas para motor freno.
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16- MESA DE GIRO INTERMITENTE SERIE TAP

Cuando lo que necesitamos es un sistema de posicionamiento con precision y un elevado nimero de estaciones
de trabajo aplicamos las mesas de giro intermitente SERIE TAP.

La mesa SERIE TAP es un sistema de posicionamiento de precision formado por una mesa de giro continua de la
SERIE 5y de un indexador paralelo SERIE AP.

EL sistema funciona unido, de forma que el eje de salida del indexador paralelo SERIE AP se encuentra calado en
el eje de entrada de la mesa de giro continua.

Mesa de giro continua significa que su leva no transforma la rotacion uniforme del eje de entrada en un movimiento
intermitente del plato de salida, sino que transforma el movimiento de rotacion del eje de entrada en una rotacion
uniforme del plato de salida (muy lenta a causa de la relacién de reduccion de la mesa).

Por ejemplo, un giro del eje de entrada de un indexador SERIE AP de 2 estaciones se transforma en medio giro del
eje de salida del mismo y en medio giro del eje de entrada de la mesa de giro continua y, suponiendo que la mesa
tiene una relacién de reduccién interna de 18:1, en 1/36 de giro del plato de salida de la mesa de giro continua.

Si para el sistema descrito se utilizase una mesa T25, se llamaria TAP 25 36/ 270° : 25 es la dimensién de
referencia (tamafio de la mesa de giro continuo), 36 el numero de estaciones del sistema y 270° el angulo de
desplazamiento del indexador SERIE AP.

Por lo tanto, el numero de estaciones de un sistema con una mesa de una determinada relacién interna, varia
segln el numero de estaciones del indexador SERIE AP. En el ejemplo antes mencionado , si el indexador de ejes
paralelos tuviese 8 estaciones, el numero de estaciones del sistema seria 144 (18x8=144).

Las leyes del movimiento de la mesa de giro SERIE TAP siguen la misma ley de los indexadores paralelos.

) R. INTERNA N° DE ANGULO DE

MOD | COMBINACION DE LA MESA | ESTACIONES AP DESPLAZAMIENTO (°)
TAP15 T15 + AP55 15 2 150, 180, 210, 240, 270
TAP25 T25 + AP70 18 3 120, 150, 180, 210, 240, 270
TAP35 T35+ AP70 20 4 90, 120, 150, 180, 210, 240, 270
TAP55 T55 + AP110 24 5 120, 150, 180, 210, 240, 270
TAPG5 T65 + AP110 26 6 150, 180, 210, 240, 270
TAP75 T75 + AP110 26 6 150, 180, 210, 240, 270
TAP95 T95 + AP135 32 8 120, 150, 180, 210, 240, 270

Para mas informacion técnica acerca de las mesas de giro SERIE 5, consulte el capitulo 10, y para los
indexadores paralelos se debe consultar el catalogo especifico del producto.
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17- DIMENSIONES DE LA SERIE TAP
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N° DE N° DE
MOD | ESTACIONES | ESTACIONES | A B C D E F G | L M R PESO
MIN. MAX.
TAP 15 30 120 205 | 170 90 14 82.5 40 60 55 65 135 50 29
TAP 25 36 144 290 | 240 95 36.5 | 116.5 | 50 70 70 85 155 | 80 55
TAP 35 40 160 350 | 285 95 36.5 | 137.5 | 50 70 70 105 | 195 | 100 93
TAP 55 48 192 460 | 400 | 150 52 190 85 | 105 | 110 | 120 | 255 | 140 229
TAP 65 52 208 620 | 540 | 150 45 250 85 | 105 | 110 | 140 | 320 | 210 480
TAP 75 52 208 620 | 540 | 150 45 250 85 | 105 | 110 | 140 | 320 | 210 480
TAP 95 64 256 800 | 700 | 180 58 320 105 | 130 | 135 | 180 | 420 | 270 1035

Si desea otras cotas de la mesa de giro SERIE 5, consulte el capitulo 10 y para los indexadores paralelos se debe

consultar el catalogo especifico del producto.
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DIVISIONES DE PRODUCTOS COTRANSA:

REDMOT' MOTORREDUCTORES E-mail: luisleon@cotransa.net CATALOGOS

REDUCTORES Y MOTORREDUCTORES DE SIN FIN CORONA ----------- CRA02 -----
REDUCTORES Y MOTORREDUCTORES COAXIALES -----cnncmmemmemmeameenee CREQ2 -----
REDUCTORES Y MOTORREDUCTORES PARALELOS, ORTOGONALES,

TANDEM, VARIADORES, REENVIOS Y MOTORES ELECTRICOS ---------- CRS02 -----
REDUCTORES Y MOTORREDUCTORES PLANETARIOS DE SERIE

MEDIA Y PESADA <neemmemmemee e ] fc Jm—
REDUCTORES RUEDA Y CON MOTOR HIDRAULICO -------ncmmemmemmemmcnes DHOQ -------
07 2 Sy N =1 — DCO2 ------

ACCMEC| ACCESORIOS MECANICOS E-mail: jm.leon@cotransa.net

ACOPLAMIENTOS Y JUNTAS UNIVERSALES ----r-vreremmemememmmemememmememecee ACO3 ------- L]
UNIDADES CONICAS DE FIJACION ----remememmmmemememmmemem oo g oY p— [
ENGRANES, CREMALLERAS Y CADENAS ---r-rerrmemememmmmmememememememenes EC96 - ]
T == ot = = Y PCY6 ------ [ ]
LIMITADORES DE PAR Y POLEAS VARIADORAS ----r-r-rerermrememmmmmmmmmmmee- DMO8 ------ [ ]

TROMEC| MECATRONICA E-mail: tromec@cotransa.net

GATOS MECANICOS Y ACTUADORES LINEALES ------vreremmemememmmememenes CS03 -----n- [
MESAS DE GIRO INTERMITENTE =--rwrmrmemmmmmememmmmemememmemem oo ememeneee g0V p— [
INDEXADORES PARALELOS Y ORTOGONALES ------reremmsmmemememememeneees OAPY6 - ||
MAQUINAS DE ENSAMBLAJE ROTATIVAS Y LINEALES -----r-renemememememee- el cJ— [ ]
UNIDADES LINEALES XY --rnvmeremmmememmmmemememmemem e ememem oo EXY04 ||
UNIDADES LINEALES YZ ---nvmermmmememmmmemememmmemem e EYZ04 - ||
ACCIONAMIENTOS ELECTRONICOS ---rmrmememmmememmmmemememmmemememmemememeeee (o3 (o} pm— [
TS T N =0 - N — PNO4 ------- ]

PROYET|PROYECTOS DE INGENIERIA E-mail: borja@cotransa.net

SISTEMAS DE PERFILES DE ALUMINIO ---r-reremememmmmmemmmemmmemememememememeneee YNV p— [ ]
PROTECCIONES DE MAQUINARIA ----mwmemmmmemememmmmemememmemem oo YNV p— [
TRANSPORTADORES DE BANDA Y DE RODILLOS ------r-rmeremmmememememees YNV p— [
RODILLOS MOTORIZADOS Y DE MANUTENCION -----rmmememmmmemememememeee [0 R— [
MANIPULADORES DE EJES CARTESIANOS ---rnmmmmsmmmmmmmmnnneees [ ]
ACCIONAMIENTOS COMPLETOS ELECTROMECANICOS -----n-neemmemece- ]

Se ruega que en caso de necesitar alguno de los catalogos envie al Fax: +34 94 471 03 45 esta
hoja, marcando con una “X” los que sean de su interés o solicitandolos a los E-mails indicados.
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Ademas de las mesas de giro SERIE 5, TA 5y TAP expuestas, la gama de productos de AUTOROTOR destinados
a la automatizacion y el montaje se completa con: Indexadores, Manipuladores y Osciladores.

OSCILADORES ORTOGONALES IT/OT

MANIPULADORES

INDEXADORES PARA ALTA VELOCIDAD

[ COTRANSA]
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Con toda la gama de productos AUTOROTOR se conforman las maquinas base MB-BR TECMES para el
ensamblaje de pequefas piezas y los transportadores de pallet paso a paso, de gran precision.
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