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DREH - HUB

MOBILE DISC

MANIPULATOR

BRMT2

CAD Modell unter www.autorotor.de

Available on CAD disc
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DREH - HUB

MOBILE DISC

MANIPULATOR

BRMT3

CAD Modell unter www.autorotor.de

Available on CAD disc
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DREH - HUB

MOBILE DISC

MANIPULATOR
MAP 85

CaAD-Modell unter www.autorotor.de

Available on CAD disc
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DREH - HUB

. qny + 5z¢

MANIPULATOR

MAP110

CAD-Modell unter www.autorotor.de

Available on CAD disc
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CAD-Modell unter www.autorotor.de
Available an CAD disc
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Wir erklaren das die im Katalog beschriebenen
Produkte der Richtlinie 2006/42/EG des
Europdaischen Parlaments und des Rates vom 17.
Mai 2006 uiber Maschinen und zur Anderung der
Richtlinie 95/18/EG hinsichtlich der EHSR
Anhang | unter:

1.3.1 Risiko des Verlusts der Stabilitat 1.3.4
Gefahren durch Oberflachen, Kanten und Ecken
1.3.2 Bruchgefahr beim Betrieb 1.5.8 Gerausche
erfullt.

Die entsprechenden Unterlagen werden geman
Anhang VIl Teil B erstellt.

Es ist daher verboten die Inbetriebnahme der
unvollstandigen Maschine vorzunhemem,wenn

die Maschine, in die es eingebaut wird ,die Uber-
einstimmung mit der Richtlinie 2006/42/EG nicht
entspricht.Dieses wird durch die Kennzeichnung

der Produkte mit CE Zeichen bestéatigt

D

1) Die Liefer- und Zahlungsbedingungen der Autorotor
Deutschland GmbH (nachfolgend

LAutorotor GmbH") sind verbindlich und alleine giltig.
Ausdricklich widersprechen wir allen

Liefer- und Zahlungsbedingungen des Kunden, soweit
diese im Widerspruch zu den Bedingungen der Autorotor
GmbH stehen.

2) Alle Angaben von Lieferdaten sind unverbindlich.

3) Angegebene Preise kénnen vor endgultiger
Auftragserteilung des Kunden im Falle gréRerer Erhdh-
ungen der Rohstoffpreise und der Lohnkosten sowie
héherer Gewalt gedndert werden.

4) Die Waren gelten als geliefert im Zeitpunkt, in dem sie
das Werk des Herstellers verlassen; das Transportrisko
tragt ausschlieRlich der Kunde.Das gilt auch, wenn die
Versandkosten vom Kunden getragen werden.

5) Transportschaden oder Warenverluste werden von der
Autorotor GmbH nicht ersetzt.

6) Alle Betriebs- und Wartungsanweisungen der Autorotor
GmbH einschliellich aller Sicherheitsbestimmungen
mussen befolgt werden. Jede Veranderung an Autorotor-
Produkten bedarf der Zustimmung durch Autorotor und darf
ausschlieBlich bei der Autorotor GmbH und nur von
Autorotor-Personal durchgefiihrt werden.

7) Qualitatsmangel werden nur akzeptiert, wenn sie von
der Kontrollabteilung im Hauptwerk des Herstellers
bestatigt werden. Beanstandete Waren sind zur Inspektion
frachtfrei an das Werk des Herstellers zu schicken.

8) Bei Zahlungsruckstanden behalten wir uns vor, Waren-
lieferungen auszusetzen, bis die Zahlung bei uns einge-
gangen ist.

9) Die Ware bleibt bis zum vollstandigen Ausgleich der
Rechnung Eigentum der Autorotor GmbH,auch wenn diese
eingebaut und/oder weiterverkauft wird.

10) Die Gewahrleistungsfrist betragt 2 Jahre.

11) Erfullungs- und Zahlungsort ist der Sitz der Autorotor
GmbH. AusschlieRRlicher Gerichtsstand ist Ludwigshafen
am Rhein.
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